


ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА

ИССЛЕДОВАНИЕ АСИНХРОННОГО ДВИГАТЕЛЯ 
С ФАЗНЫМ РОТОРОМ

ОТЧЕТ
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Цель работы
	


Программа работы
	


Теоретические положения
Асинхронный двигатель – это 
	


Отличие асинхронного двигателя с фазным ротором от короткозамкнутого заключается в: 
	


Пусковые свойства асинхронных двигателей характеризуются показателями
	


Активное добавочное сопротивление в цепь обмотки ротора включают для 
	


Достоинством асинхронных двигателей с фазным ротором является 
	


Недостатками асинхронных двигателей с фазным ротором являются 
	


При пуске асинхронного двигателя с фазным ротором необходимо выполнить следующие операции:
	


Частота тока в обмотке ротора в момент пуска 
	


Потери холостого хода называют постоянными потому, что 
	


Чтобы нагрузить двигатель, работающий в режиме холостого хода нужно выполнить 
	



Рабочими характеристиками асинхронного двигателя называют
	


при следующих условиях 
	


Величину скольжения при нагрузке двигателя можно определить:
1. 
	


2.
	


Механическими потерями в двигателе называют 
	


Электрооборудование и измерительные приборы
Объект исследования: трехфазный асинхронный двигатель с фазным ротором МТ100-6. Номинальная мощность 1,1 кВт; номинальные фазное напряжения 220 В; номинальный фазный ток обмотки статора 3 А; число полюсов обмотки статора 2р=6; активное сопротивление фаз обмоток статора r1=40 Ом и ротора r2=2 Ом.
Вольтметр, измеряет фазное напряжение обмотки статора. Класс точности 1,0; диапазон измерений 0-250 В.
Амперметр, измеряет фазный ток обмотки статора. Класс точности 1,0; диапазоны измерений 0–5 А.
Ваттметр, измеряет фазную мощность. Класс точности 1,0; диапазоны измерений 0-1250 Вт.
Моментомер, измеряет полезный электромагнитный момент на валу двигателя. Класс точности 1,0; диапазоны измерений 0-10 Н*м.
Измеритель частоты вращения ротора двигателя. Класс точности 1,5; диапазон измерений 0–1000 об/мин.
Магнитоэлектрический амперметр, используется для определения частоты тока в фазах обмотки ротора.
Класс точности 1,5; диапазон измерений ±30 мА.
Генератор нагрузки.
Тахогенератор.
Экспериментальная часть


Рис. 1. Электрическая схема лабораторной установки для исследования асинхронного двигателя с фазным ротором
Результаты измерения и расчетные параметры заносят в табл. 1.








Таблица 1
Рабочие характеристики
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Расчетная часть
Пример расчета приводится для любой точки, кроме точки холостого хода.
Частота тока обмотки ротора:

=__________=_____, о.е.,
где		;
		.
Скольжение ротора двигателя:

=__________=_____, о.е.,
где		;
		.
Частота вращения ротора:

=__________=_____, об/мин,
где		;
		.
Полезная мощность двигателя:

=__________=_____, Вт,
где		;
		.
Коэффициент мощности:

=__________=_____, о.е.,
где		;
		;
		.
Коэффициент полезного действия двигателя:

=__________=_____, о.е.,
где		;
		.
Построить графики рабочих характеристик, используя данные табл.1.
	


Рис. 2. Рабочие характеристики асинхронного двигателя
Анализ полученных результатов исследований
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