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Министерство науки и высшего образования Российской федерации

Федеральное государственное бюджетное образовательное 

учреждение высшего образования 

«Сибирский государственный автомобильно-дорожный университет»

Кафедра Автоматизация производственных процессов и электротехника 

ЗАДАНИЕ НА КУРСОВУЮ РАБОТУ

по курсу «Микропроцессорные средства автоматики»

Цифровая и микропроцессорная система управления 

промышленным роботом.
Исходные данные: 

1. Маршрут движения схвата робота:
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2. Микропроцессорный контроллер 
          на базе LOGO 
Содержание курсовой работы (перечень подлежащих разработке вопросов):

1. Описание принципиальной схемы управления приводом робота.

( На основании заданного маршрута движения схвата робота определить тип электропневмоклапанов для обеспечения требуемого маршрута. Составить принципиальную схему управления приводом. Привести описание работы робота по указанному маршруту движения схвата. 

2. Составление алгоритма управления роботом.

–  Составить граф функционирования привода робота;
– На основании графа функционирования составить дизьюнктивнонормальную  функцию (ДНФ) управления приводом робота;
– Провести минимизацию полученной ДНФ.

3. Составление принципиальной электрической схемы цифровой системы  управления приводом робота.

– Составить электрическую схему преобразования состояния конечных выключателей в потенциальные сигналы;
– Составить принципиальную электрическую схему цифровой системы управления приводом робота на логических элементах;
4. Описание микропроцессорной системы управления приводом робота.

– Обосновать перспективность применения микропроцессорной системы управления;
– Привести принципиальную схему микропроцессорной системы управления и дать ее описание.

– Составить алгоритм управления приводом робота для микропроцессорной системы.

Выводы.

Составил:  к.т.н., доцент  ______________ А.А. Руппель
Принял студент группы __________________________

Вариант 2_2








� EMBED Visio.Drawing.6  ���




















_1175276505.vsd
O�

A�

B�

C�

OABC�


