
Практическое занятие по 
теории механизмов и машин

Деление механизмов на группы Ассура и 
начальный механизм. Проектирование 

структурной схемы механизма 
(структурный синтез механизмов).



Задание

Произвести структурный анализ заданной схемы механизма. Выполнить
описание состава кинематических пар, входящих в механизм. Определить
степень подвижности кинематических пар в плоской и пространственной
кинематических цепях. Дать характеристику кинематической цепи механизма.
Указать вид абсолютного движения звеньев механизма и траектории центров
подвижности. Определить количество степеней свободы плоского и
пространственного вариантов кинематической цепи механизма. Определить
количество избыточных связей. Показать образование плоского механизма путем
наслоения структурных групп Ассура. Дать характеристику каждой структурной
единице механизма, в том числе – количество звеньев, класс, порядок,
количество кинематических пар, степень подвижности в плоском и
пространственном вариантах кинематической цепи. Количество избыточных
связей в каждой структурной единице механизма и вариант устранения
избыточных связей.

Минимальное количество решенных задач - 2.

За каждую решенную задачу – до 40-ка баллов. До 20-ти баллов – за
оценивание работ других студентов.









Критерий 1 оценки (до 10-ти баллов)

1. Правильно выполненное описание
состава кинематических пар, входящих в
механизм. Точно определенные степени
подвижностей кинематических пар в плоской
и пространственной кинематических цепях.



Критерий 2 оценки (до 10-ти баллов)

2. Анализируя структурную схему,
необходимо верно дать характеристику
кинематической цепи механизма. Указать вид
абсолютного движения звеньев механизма и
траектории центров подвижности.
Определить количество степеней свободы
плоского и пространственного вариантов
кинематической цепи механизма.
Определить количество избыточных связей.



Критерий 3 оценки (до 20-ти баллов)

3. Показать образование плоского
механизма путем наслоения структурных
групп Ассура. Дать характеристику каждой
структурной единице механизма, в том числе –
количество звеньев, класс, порядок, количество
кинематических пар, степень подвижности в
плоском и пространственном вариантах
кинематической цепи. Количество избыточных
связей в каждой структурной единице
механизма и вариант устранения избыточных
связей.



СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ!


