
          ПРИМЕНЕНИЕ   интеграла   СВЕРТКИ  и  интеграла ДЮАМЕЛЯ

Задана  электрическая цепь (рис.  1),.    Задано  воздействие  (входное  напряжение).,
    Требуется   рассчитать  и  построить  напряжение  на  выходе этой цепи  

Задаем  размеры  массивов  данных:          n 1 5     
Номер первого элемента массивов   ORIGIN 1   

Вводим  значения  параметров  элементов  цепи
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Рассчитываем   переходную   характеристику    цепи  (классический   метод) :
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постоянная времени цепи    τ Rэ C   мс  и  ее  численное значение
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Строим  переходную характеристику t 0 0.1 τ( ) 10 τ( ) ñ
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Строим  импульсную характеристику 
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Расчет отклика линейной системы с помощью интеграла Дюамеля

Пусть заданы   параметры    функции воздействия  (входного   сигнала,     рис. 4) :
           A 5   Â ,         B 12   Â,              
границы   временных  интервалов : T 25 10
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Задаем  вспомогательные функции:
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Входное напряжение задаем по интервалам:
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Рис. 1
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Интеграл  свертки  позволяет проще (и быстрее) найти отклик  системы:
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График анализируемого напряжения 
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Интеграл Дюамеля тоже позволяет найти отклик  системы (долго считает из-за
вычисления производной):
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