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Задача 2

Кинематический анализ.

Графоаналитический метод.

Число подвижных звеньев n=5;

Число пар пятого класса p5=7;

Определяем степень подвижности:

W=3·n-2·p5=3·5-2·7=15-14=1;
Формула строения механизма:

I(0,1) → II(2,3) → II(4,5).

Вывод: механизм второго класса.
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