 Практическая работа №2 
Тема. 4. ЭЛЕКТРОМЕХАНИЧЕСКИЕ СВОЙСТВА ПРИВОДОВ ПОСТОЯННОГО ТОКА.
При анализе данного материала студенту необходимо повторить

 конспект лекций – теория электропривода, раздел  механика , который выложен на портале. 

Каждому студенту необходимо  решить две  задачи (задачи для самостоятельного  решения). Цифровые данные для условия каждой задачи выбираются из таблицы, согласно номеру вашего варианта. Номер варианта определяется номером в списке группы.

Работа, которую вы отправляете на проверку преподавателю, должна содержать (указан вклад в оценку содержимого работы)

1. Условие задачи с номером варианта. (15%)
2. Решение, т.е. определение необходимых величин, согласно условию задачи.(85%)

Работу вы можете выполнить любым способом, даже вручную, отсканировать, перевести в PDF и прислать преподавателю.

Задачи для самостоятельного решения.
1.  Известны каталожные данные двигателя постоянного тока независимого

возбуждения, представленные в табл. 2 , где обозначено:

Рн – номинальная мощность, Вт; nн – номинальная скорость; Iн – номинальный ток, А; Rя – активное сопротивление обмотки якоря, Ом. Построить естественную механическую и электромеханическую характеристики двигателя без учета механических потерь. Влиянием реакции якоря на момент двигателя можно пренебречь. Определить жесткость механической характеристики и электромагнитный к.п.д. двигателя в номинальном режиме. Кроме того, найти скорость, при которой в режиме рекуперативного торможения момент двигателя будет равен номинальному; а также величину добавочного сопротивления в цепи якоря, при которой момент двигателя в режиме динамического торможения и в режиме противовключения при номинальной скорости будет равен номинальному.

2. Известны каталожные данные двигателя постоянного тока независимого возбуждения, представленные в табл. 2, где обозначено:  Рн – номинальная мощность, Вт; nн – номинальная скорость; Iн – номинальный ток, А; Rя – активное сопротивление обмотки якоря, Ом. Осуществляется регулирование момента двигателя путем изменения потока  возбуждения. Определить значение потока относительно номинального, при котором момент двигателя будет равен половине номинального при номинальной скорости, а также электромагнитный и полный к.п.д. двигателя в этой точке. Магнитную цепь считать линейной, но с насыщением при номинальном потоке, реакцию якоря не учитывать.
Таблица 2

Двигатели постоянного тока продолжительного режима 

типа ПН, 220 В  

	Вариант
	Тип
	Рн, кВт
	nн, 

об/мин
	Iя.н, А
	Сопротивление

Цепи якоря до-
бавочные
полюсы, 

rя + rд.п, Ом

	
	
	
	
	
	
	

	1 
	ПН-28,5
	0,74
	2100
	4,7
	6,20

	2 
	ПН-45
	1,2
	2100
	7,1
	3,07

	3 
	ПН-68
	1,45
	2100
	8,5
	2,49

	4 
	ПН-85
	2,3
	2100
	13,7
	1,24

	5 
	ПН-100
	2,7
	1800
	17
	1,94

	6 
	ПН-145
	4,2
	1800
	24
	1,71

	7 
	ПН-205
	6,5
	1650
	37,5
	0,58

	8 
	ПН-290
	9,5
	1650
	53
	0,35

	9 
	ПН-400
	14,5
	1500
	78
	0,23

	10 
	ПН-550
	18,5
	1500
	93
	0,18

	11 
	ПН-750
	17,5
	1200
	94
	0,19

	12 
	ПН-1000
	24,0
	1200
	126
	0,12

	13 
	ПН-1320
	29,0
	1200
	153
	0,085

	14 
	ПН-1750
	33,0
	1200
	172
	0,062

	15 
	ПН-28,5
	0,44
	2120
	3,0
	10,79

	16 
	ПН-85
	1,25
	2000
	7,5
	2,35

	17 
	ПН-205
	4,5
	1800
	27
	0,92

	18 
	ПН-290
	5,5
	1600
	32
	0,88

	19 
	ПН-400
	9,0
	1600
	49
	0,33

	20 
	ПН-550
	12,0
	1600
	65
	0,26
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