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Значение для построения 3 столбик

[image: ]

[bookmark: _GoBack]6. Чертеж по кулачку переделать для роликового толкателя с возвратно-поступательным движением. Все построения делать как в лекциях, которые Вам всем по кулачку высланы. Там подробно изложено как находить полюсы графиков при интегрировании, как находить начальный радиус кулачка, как определять радиус ролика толкателя. У Вас это сделано схематично и то для коромыслового толкателя.
7. В пояснительной записке по кулачку надо расписывать подробнее. Текстовку можно взять из тех же лекций, конечно подсократив. Но разделы Вы должны написать следующие:
3.1. Исходные данные к проектированию кулачковых механизмов
3.2. Построение кинематических диаграмм движения толкателя
3.3. Расчет масштабного коэффициента угла поворота кулачка,
масштабных коэффициентов перемещений, аналогов скоростей и аналогов ускорений.
3.4. Определение минимального радиуса профиля кулачка
3.5. Построение теоретического и действительного профиля кулачка
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0603Ha- BapHaHT YHC/IOBBIX JAHHBIX

ueHHe 1 2 3 4 5 6 7 8 9 110
V(@) C|D|E|F|A|[B|[C|D|E][F
Wimax, TPAT 27 [24 [ 20 [ 22 [ 24 | 18 [ 20 [ 22 | 24 [ 20
Ina 0,160,141 0,18 /0,17 0,16 | 0,15] 0,16 | 0,19] 0,18 | 0,17
Pi=Porpaa | 64 | 56 | 56 | 56 | 64 | 48 | 48 | 56 | 56 | 56
Qus, TP 10 | 12 | 14 | 20 | 24 | 28 | 30 | 28 | 32 | 30
8, rpaa 30 [ 32 |35 (40 |42 | 30| 35 |40 | 38 | 42
m, mm 2 2 2 3 3 3 2 2 2 3
zs 12 11410 8 10 | 13 112 |10 | 16 | 12
Zs 24 [ 28 [ 30 [ 20 [ 25 [ 31 [ 36 |25 | 32 |25
e, MM 38 | 44 | 42 | 44 | 55 | 68 | 50 | 36 | SO | 58
M, MM 3 3 3 4 4 4 3 3 3 4
Uy 5452 |45| 5 |47 | 4 | 3835|4245

e o | 180 | 220 | 230 | 210 | 240 | 220 | 180 | 240 | 230 [ 200

Xp M 0,370[0,440[0,285/0,430{0,4450,352/0,315]0,385/0,520|0,530]

Vo.M 0,480(0.430[0,540/0,370[0.575|0,344/0,595]0,335/0,670[0.515)

Lus, ™ 0,100[0,145[0,150]0,130[0,120]0,115]0,165[0,120]0,140[0,175|

o=l ___[0,500[0,620[0.460]0,580[0.600]0,495]0,505]0.520]0,700[0.745|

lep. 0,400{0,400[0.44010,360} 0:480 0,3200.485[0,325]0,560{0,480)

leg m 0,130/0,150]0,115]0,130{0,156|0,1200,125|0,120/0,1800,180

lesm 0,400/0,620]0,6000,580{0,480)0,495|0,660|0,520/0,560|0,745

m, kr 10 | 30 [ 33 | 22 | 18 | 15 | 15 [ 17 | 28 | 53

my, K 29 | 56 | 23 | 45 [ S0 | 28 | 30 | 33 | 80 | 97

my, wr 19 [ 19 |25 | 14 | 33 15 | 34 16 | 52 | 33

my, kr 19 | 70 | 65 | 58 | 33 | 36 | 8 | 42 | 52 | 80

mg, xr 57 | 210|195 [ 170 | 100 | 110 | 250 | 120 | 150 | 240

s ke’ [020[1.26]148[074]0,52]039[2.45[049]1,09]325

s, kr 1,20 [3,60( 081 [252[3,00]1,14]1,27]148 6:53 8,50

025]025[040|015] 063|013 066|014 | 1,35 ] 063

Juswrad[025[224] 195 [ 162063 [ 073 [ 3,12 [ 094 136 3,70

Foay, kH 6 |20 | 20 [ 20 [ 15 [ 15[ 25 |15 ] 15 [ 25

d Vs 8| Ws [ 18| 1S |8 15 [ 18]S |18

0,,, Mpan 210|120 [ 270 | 150 | 210 | 90 | 270 | 150 | 240 | 270





