1. Основная характеристика качества управления. Передаточные функции ошибки. Типовые воздействия, используемые при оценке качества управления в переходном и установившемся режиме.
2. Непрерывная модель ЦСУ. Синтез регуляторов ЦСУ на основе непрерывной модели
3. Задача.
Передаточная функция объекта управления имеет вид 
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